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& “La lLA. és I'estudi i creacio de maquines
& que fan tasques normalment associades
amb la intel-ligencia’”

- maquines: robots, programes ...
- tasques: accions, processos ...

- intel ligencia, i... que és la intel ligencia?




g © univesia e Barcloa
Que ha de fer una maquina
per a que sigui intel ligent?




Imitar a un ocell?

o ...volar?!




Que ha de fer una maquma
per a ser intel ligent?

* Mostrar una intel ligencia humana !

* Mostrar capacitat de raonament propi?




“Mostrar” Intel ligencia humana
A) Comportar-se com un huma.
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“Mostrar” Intel ligencia humana
A) Comportar-se com un huma.

B) Pensar com un huma.

C)Comportar-se Racionalment

D)Pensar Racionalment
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- Turing: Si fem una maquina que faci whatsups
amb un huma i aquest no se n’adona, llavors
es que es intel ligent (I.A. Feble)
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-®Turing

-®-Searle: Si fem un algorisme que passi el test
de turing en xines i li donem aquest mateix
algorisme a un senyor angles per a que el

segueixi, podem dir que ell enten el xines!?
(LLA. Forta)
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-»-Searle

"&'Norvig: La majoria dels investigadors en |.LA. no es
preocupen per la hipotesi de la |.A. forta, sempre

que el programa funcioni. No importa si n’hi dius
simulacio de la intel ligencia o intel ligencia real.




-®Ray Kurzweil(director of engineering at Google)
" ...as soon as an Al technique works, it's no
longer considered Al ..."
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. Jugar un partit decent de tennis taula?

Conduir sense perill per una pista forestal?

Conduir sense perill fins Pl. Universitat de Barcelona!?
Fer la compra per internet per a tota la setmana!?

Fer la compra al Pryca per a tota la setmana!

Descobrir i demostrar un nou teorema matematic?
Conversar amb una persona fluidament durant una hora!
Fer una operacio quirurgica complexa!?

Buidar un rentaplats i posar-ho tot a lloc!?

I

2.
3.
4.
5.
6.
/.
8.

e

|0. Traduir del xines parlat al catala en temps real?
| I. Escriure una historia divertida intencionalment!?




2K Jugar un partit decent de tennis taula.

2K Conduir sense perill per una pista forestal.

3K Conduir sense perill fins Pl. Universitat de Barcelona.
2K Fer la compra per internet per a tota la setmana.

3K Fer la compra al Pryca per a tota la setmana.

2% Descobrir i demostrar un nou teorema matematic.

3K Conversar amb una persona fluidament durant una hora.
2% Fer una operacié quirtrgica complexa.

3K Buidar un rentaplats i posar-ho tot a lloc.

2K Traduir del xinés parlat al catala en temps real.

2K Escriure una historia divertida intencionalment.
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Aprenentatge

Percepcio
(sensorial, visio,
reconeixement de la
parla)

Raonament
— > | Planificacid
: Resolucio de problemes

representacio del coneixement

Accio
(moviment, parla)

Modular / Ben definit / Enfocament computacional classic (blocs)

No és |'Unic
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Industria: robots de construccio,

Joguines i mascotes:  j gpeccio de linies de produccid,
mascotes virtuals, ninos, Stimitzacid de material

videojocs,

. Bancs: inversio en borsa,
realitat aumentada

manegar propietats,

robots de hobby e LS e .
j e | preveure impagats

an)u
a ) 15 ®- Carrer: Control de semafors, llums,
" &= conduccié de metro, videovigilancia

Domestic:
robots aspiradora,

seguretat, domotica N 80 4 . Hospitals: organitzar recursos (llits,
habltaC|ons) histologia virtual, diagnosi,

Google“ Spotify i ‘@g cirurgia assistida.

~ TOMTOM
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Intel ligencia Artificial

.. Raonament
Robotica

Aprenentatge Representacio del
Automatic Coneixement

Presa
de decisions

Visio per
computador




$a

@ Universitat de Barcelona

® Adaquisicio i interpretacio d’imatges
® Reconeixement de senyals

® Reconeixement de la persona, genere,
caracterlsthues actlwtats
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Dotar a les maquines de la
capacitat d’adquirir i e o o
que aparece en

entendre el llenguatge a pantata.
huma.

Aprenentatge amb
restriccions especials:
sintaxi, gramatica




® Explotacio de dades per solucionar/ajudar
en un problema concret. —

smoking

Planificacio de rutes logistiques...c5 )

bronchitis

Diagnosis mediques ratigal D) Ut

Trobar rutes per entorns tancats o
oberts

Deteccio de fraus ...
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® Dificultat afegida: part fisica. wé

® Fa servir:Visio, Llenguatge Natural..
L

® |.A. per planificacio i control

Drone

forma autonoma

A T : 37
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Es fan competicions per avangar
en el camp de la Robotica i lLA.

RoboCup Rescue (Robot i
Simulacio)

RoboCup Soccer (Robot |
Simulacio)

Darpa Urb
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® Evolucio dels computadors
® Ordinadors quantics

® Evolucio de la Biotecnologia

® Cyberhumans.

® FEvolucio de les xarxes de comunicacio
® Dispositius sempre connectats.

® Coneixement eixam (xarxes socials, web 2.0...).

& WolframAl pha e,
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Cuerpos y Maquinas. Rodney A. Brooks.

Inteligencia Artificial. Un enfoque moderno. Rusell, S.
y Norvig, P

Yo Robot. Isaac Asimov

Trilogia de la Fundacion. Isaac Asimov

RUR. Robots Universales Rossum. Karel Cv:apek

2001. Una odisea en el espacio. Arthur C. Clarke




www.coursera.org (Standford)

Machine Learning: Andrew Ng

www.edx.org (Berkeley)

Artificial Intelligence

www.udacity.com

Introduction to Artficial Intelligence



http://www.coursera.org
http://www.coursera.org
http://www.edx.org
http://www.edx.org
http://www.udacity.com
http://www.udacity.com

Qui és el responsable si un robot conductor té
un accident?

Les méq}uines superaran la intel ligencia
humana!

Que farem amb les maquines super-intel ligents?

Tindran mai aquestes maquines una existencia
conscient’!

Pot la ment humana existir indefinidament dins
de les maquines!?




